Vers le Grand Oral
Chapitre 2 : Géométrie vectorielle dans I’espace

Un autre theme : Se déplacer dans I’espace (p. 88)

Afin de caractériser les déplacements dans I'espace, notamment
en génie mécanique (par exemple un mouvement de bras articulé
en robotique), on est amené a étudier des transformations dites
affines, comme les translations ou les rotations.

On appelle isométrie de I'espace une fonction de R3 dans R3
qui conserve les distances : la distance entre deux anté-
cédents est toujours la méme qu’entre leurs deux images.

B Avec quelle orientation ?
Les métiers de la robotique :

http://www.onisep.fr/Ressources/Univers-Metier/Metiers/roboticien-roboticienne

Bl Mener la recherche
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