
Vers le Grand Oral 
Chapitre 2 : Géométrie vectorielle dans l’espace 
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Un autre thème : Se déplacer dans l’espace (p. 88) 

 
 

 Avec quelle orientation ? 

Les métiers de la robotique : 
 http://www.onisep.fr/Ressources/Univers-Metier/Metiers/roboticien-roboticienne 

 

 Mener la recherche 
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